Instrukcja podtaczenia i obstugi
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& Ogodlne wskazéwki bezpieczenstwa i ostroznosci

» Ponizszainstrukcja montazuiobstugijest nieodtgczng czescig produktu; skierowana jest wytgcznie do wykwalifikowanego
personelu i powinna by¢ rzetelnie i catkowicie przeczytana przed przystgpieniem do montazu. Instrukcja ta dotyczy tylko
detektora a nie catego urzadzenia jakim jest “brama automatyczna”. Po zamontowaniu, instrukcja musi zosta¢ przekazana
uzytkownikowi.

* Montaz, podigczenie, uruchomienie i przeglady moga zosta¢ przeprowadzone jedynie przez wykwalifikowany
personel z jednoczesnym przestrzeganiem instrukcji montazu.

» Przed rozpoczeciem prac koniecznie wytgczyc¢ zasilanie!

« UWAGA! Niebezpieczenstwo porazenia pradem! Nie wolno dopusci¢ do dostania sie wody (ptynéw) do wnetrza
urzgdzenia. Jezeli doszioby do takiego przypadku natychmiast odtgczy¢ zasilanie! Po stwierdzeniu uszkodzen np.
zgnieciony/ nadtamany kabel, uszkodzenia wtyczki, obudowy itp. nalezy natychmiast wytgczy¢ urzadzenie, przerwaé
zasilanie i zabezpieczy¢ urzgdzenie przed ponownym witgczeniem w uszkodzonym stanie! Uzytkowanie niezgodne z
przeznaczeniem, brak serwisu lub nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji mogg doprowadzi¢ do wypadku!

» Wszystkie zaktdcenia w pracy urzgdzenia, ktére zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownikéw lub 0séb trzecich, muszg zostac
natychmiast usuniete. Nalezy przestrzega¢ wszystkich wskazéwek bezpieczenstwa umieszczonych na urzadzeniu, po-
winny by¢ one czytelne i umieszczone w widocznym miejscu na urzgdzeniu. Za szkody powstate w wyniku eksploataciji
niezgodnej z przeznaczeniem. Urzadzenie nie moze by¢ stosowane w mysl| dyrektywy maszynowej 2006/42/EG jako
elementbezpieczenstwa. Przy realizacjach o podwyzszonym ryzyku wymagane sg dodatkowe elementy bezpieczenstwa.
Uzytkownik jest odpowiedzialny za wybér logiki pracy, ktdra nie stanowi niebezpieczenstwa dla ludzi oraz nie spowoduje
uszkodzen/szkod materialnych jak rowniez odpowiada za wyposazenie bramy/szlabanu itp.we wszystkie niezbedne
elementy bezpieczenstwa.

Przepisy dotyczgce urzgdzen mechanicznych,przepisy BHP oraz normy obowigzujgce w Unii Europejskiej jak rowniez
normy danego kraju muszg bezwzglednie by¢ przestrzegane i zastosowane.

* TOUSEK Ges.m.b.H. oraz jej Oddziat w Polsce: TOUSEK Sp. z 0.0. nie moze zosta¢ pociggnieta do odpowiedzialnosci

za szkody powstate w wyniku nieprzestrzegania obowigzujgcych norm podczas montazu.

» Opakowan (tworzywo sztuczne,styropian itd.) nalezy pozbyé¢ sie zgodnie z przepisami. Stanowig one zrédto
niebezpieczenstwa dla dzieci i dlatego materiaty te nalezy sktadowac poza ich zasiegiem.

» Produkt nie moze by¢ uzywany w terenie zagrozonym eksplozjg.

» Produktu wolno uzywac wytacznie w celu zgodnym z przeznaczeniem. Zostat on stworzony jedynie w tym celu,ktéry
przedstawiony jest w ponizszej instrukcji. TOUSEK Ges.m.b.H. (TOUSEK Sp. z 0.0.) odrzuca wszelkg odpowiedzialnos$¢
przy uzytkowaniu produktu niezgodnie z przeznaczeniem.

Strona elektryczna musi zostaé wykonana wedtug obowigzujgcych przepiséw z zachowaniem takich elementéw jak:
bezpiecznik przeciwporazeniowy (réznicowy), uziemienie itd.
Nalezy zastosowac¢ wytacznik glowny rozdzielajacy wszstkie fazy zasilania z odstepem kontaktéw min. 3 mm.

TOUSEK Ges.m.b.H (Sp.z0.0.) odrzuca wszelkg odpowiedzialno$¢ w przypadku uzycia podczas montazu komponentow,
ktére nie odpowiadajg wymogom bezpieczenstwa.

W przypadku ewentualnej naprawy wolno uzywac wytgcznie oryginalnych czesci zapasowych.

Firma montujgca musi przekaza¢ uzytkownikowi wszelkie informacje dotyczgce catego urzgdzenia jakim jest automa-
tyczna brama, jak rowniez uzytkowania w trybie awaryjnym (np.brak prgdu). Uzytkownikowi muszg zosta¢ przekazane
takze wszystkie wskazoéwki odnosnie zachowania srodkow bezpieczenstwa w trakcie uzytkowania bramy automatyczne;j.

Deklaracja zgodnosci:

Die Firma TOUSEK Ges.m.b.H., Zetschegasse 1, 1230 Wien, oswiadcza, ze produkt ISD 5/2 z

przeznaczeniem “wykrywanie pojazdéw” odpowiada zgodnie z art. 3 dyrektywie R&TTE 1999/5/EG i ze zostaly
zastosowane nastepujace normy:

1. Bezpieczenstwo / Zdrowie (artykut 3.1.a dyrektywy R&TTE)

zastosowane normy: IEC 60950 -1
EN 60950 - 1
2. Elektromagnetyczna odpornos$¢ (artykul 3.1.b dyrektywy R&TTE)
zastosowane normy: ETSI EN 301 489-1 V1.8.1
ETSI EN 301 489-3 V1.4.1
3. Efektywne wykorzystanie zakresu czestotliwosci (artykut 3.2 dyrektywy R&TTE)
zastosowane normy: ETSI EN 300 330-1 V1.71
ETSI EN 300 330-2 V1.5.1

Wieden, styczen 2013

Powyzsza instrukcja jest naszg wtasnoscig i nie moze by¢ udostgpniana firmom konkurencyjnym. Drukowanie, kopiowanie, takze fragmentéw, bez uprzedniej naszej zgody jest zabronione.
Za ewentualne btedy w druku, pomytki nie ponosimy odpowiedzialnosci. Wraz z pojawieniem sig¢ tego wydania, wszystkie poprzednie wersje tracg waznos¢.
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Dane ogodlne detektor petli indukcyjnej ISD 5/2

Wiasciwosci

» rozpoznawanie kierunku lub tryb dwukanatowy
* tryb multiplex

» szybkie automatyczne samodostrajanie, dzieki temu tatwe
uruchomienie

* ciggte automatyczne dopasowywanie sie czestotliwosci
do zmian parametréw otoczenia (np. réznice temperatury i
wilgotnosci)

» wykrywanie przerwania przewodu petli lub jego zwarcia

i sygnalizacja poprzez LED
» wybor funkciji:
- regulowana czuto$é
- sygnat ciggty lub impuls
- op6znienie wigczenia 1 sek.
- opdznienie wytgczenia 2 sek.
- impuls przy opuszczaniu petli
- meldunek “zajete” przy usterce (odpowiedni przekaznik
kanatowy wigcza sie takze przy usterce)
- 2 stopnie czestotliwosci

-C€

mmeo

- v e

Funkcja i tryb pracy detektora

Detektor petliindukcyjnej ISD 5/2 kontroluje potozong w podtozu petle. Petla staje sie czescig elektrycznego oscylatora (obwodu
rezonansowego wysokiej czestotliwosci). Metalowe czesci pojazdu wjezdzajgcego na petle powodujg zmiane czestotliwosci
obwodu rezonansowego. Zmiana ta zostaje wykryta przez detektor i przetworzona w sygnat elektryczny w postaci zmiany
potozenia bezpragdowego kontaktu przekaznikowego na wyjsciu oraz wyswietlona przez diody LED na $cianie frontowe;.

Pomiar czestotliwosci petli nastepuje poprzez system mikroprocesorowy, ktéry automatycznie dopasowuje sie do danej petlii
automatycznie wyréwnuje zmiany indukcyjnosci petli powstate na skutek zmian temperatury, wilgotnoscii starzenia sie materiatu.
ISD 5/2 analizuje obydwie petle w trybie Multiplex. W danym momencie waczona jest zawsze tylko jedna petla, dzieki czemu
nawet utozenie nachodzgcych na siebie petli nie powoduje zaktécen.

Poniewaz urzadzenie dostraja sie samoczynnie jego uruchomienie staje sie nadzwyczaj proste i nie wymaga konserwac;ji.

Dane techniczne

Detektor petli indukcyjnej ISD 5/2

zasilanie 230V a.c.+6%,-10% < 4,5VA zakres
czestotliwosci

2 stopnie (LOW lub HIGH)

czestotliwosc

temperatura robocza -25°C do +70°C 20kHz — 70kHz
robocza

temperatura _ -40°C do +80°C kalibracja autom. po w’ch_:za_nlu zasnlama}, po nacisnigciu
przechowywania Resetu lub zmianie parametrow

. o przekaznikowe, bezpradowe:
kategoria ochrony IP 20 wyjscie Umax = 250 V Imax = 5 A
podigezenia LY i e e e 1) LED czerwona(ERR) = petla uszkodzona
zakres indukcji 20pH-2000pH sygnalizacja LED zielona (DET) = detekcja
zalecana indukcja petli  100uH—300pH LED Zétta (PWR) = Power
rezystencja petli max. 30Q ochrona wejscia ) . o o

- . . galwaniczne oddzielenie, jarzeniowki

czas pomiaru/ kanat min. 5ms — max. 25ms petli
czas cyklu czas pomiaru kanat 1 + kanal 2 nr. art. 13430120
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2.

* Wszystkie ustawienia detektora dokonuje sie wygodnie

Ustawienia i sygnalizacja

detektor petli indukcyjnej ISD 5/2

kanat 1 kanat 2

poprzez przetgcznik obrotowy (D1) dla kanatu 1, (D2) dla m
kanatu 2 i mikroprzetgcznik (DIP). ERR DET DET mn

<

* Pokazdejregulacji urzadzenie samoczynnie przepro-
wadza kalibracje. Jedynie zmieniajgc czestotliwos¢
(przetacznik DIP (DIP) OFF/ON) - nalezy dokona¢
resetu przyciskiem (RES).

2.1 Sygnalizacja stanu i zaktécen

: —.I DET
e 0 @

* stan “petla zajeta, sygnalizowany jest poprzez zaswiecenie BN IN LT L E ot CR L P o e

sie zielonej diody LED (DET).

» ewtl.zaktécenie sygnalizowane zostaje, osobno dla kazdego 1
kanatu, poprzez czerwong diode LED (ERR).

» uszkodzenie detektora, np. zwarcie, sygnalizowane jest
poprzez cykliczne miganie zielonej diody LED (DET).

» kazdy btad sygnalizowany jest zdefiniowang iloscig mignie¢
diody LED, powtarzanych co 5 sek.

ilo§¢ mignieé btad kanatu

zwarcie petli

petla otwarta, petla przerwana
czestotliwos$¢ nieustawialna
zaktocenia

btad innego kanatu logiki kierunkowej

N o A ODN

max. czas kalibracji przekroczony

2.2 Ustawienia przetacznikiem obrotowym (D1,D2)

Ustawienia przetagcznikim obrotowym (D1, D2)

Ustawienie

g

Symbol

I
r

15 1

Funkcja

Impuls (tryb pracy Impuls): przekaznik wigcza sie na jeden krotki impuls niezalezny od czasu przejazdu
pojazdu. Dtugos¢ impulsu 100 ms

Static (statyczny czas podtrzymania): przekaznik wigcza sie na tak dtugo, jak dtugo pojazd znajduje sie
w petli.

Funkcja

Off (wylaczone)
Tym ustawieniem wytgcza sig¢ odpowiedni kanat detektora.

Test mode Relay (Relais Testmodus)

To ustawienie umozliwia kontrole urzadzen/centralek sterujgcych podtgczonych do wyjscia detektora: tak
dtugo jak przetaczniki (D1 & D2) znajduja sie w tej pozycji, mozna wiaczac¢ i wytgcza¢ naprzemiennie obyd-
wa przekazniki wyjsciowe - poprzez naciskanie przycisku Reset (RES).

Pozycja wyjsciowa: przekaznik kanat 1 i kanat 2 sg nieaktywne
=> nacis$niecie przycisku (RES): tylko przekaznik kanat 1 aktywny
=> nacisniecie przycisku (RES): tylko przekaznik kanat 2 aktywny
=> nacis$niecie przycisku (RES): obydwa przekazniki aktywne

=> nacis$niecie przycisku (RES): => pozycja wyjsciowa

_
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2.3 Ustawienia czutosci i czasu podtrzymania

Pozycja Funkcja Pozycja Funkcja
Czuto$¢ minimalna 0,3* 9 Czuto$¢ minimalna 0,3*
Static 2 Czulos¢ 0,17* Impuls 10 Czulosé 0,17*

3 Czulos¢ 0,1 S 11 Czulos¢  0,1*
i g B AR Czulosé  0,035* 12 Czulo$¢ 0,035%
) ustawienie fabryczne 13 Czulosé  0.02*
4 15 Czutos¢  0,02* g7 1 14 Czulos¢ 0,012*

Czulosé 0,012

15 Czutos¢ maksymalna 0,007*
7  Czuto$¢ maksymalna 0,007*

2.4 Mikroprzetacznik (DIP)

S

a

e

*(zmiana czestotliwosci w %)
( e

przetacznik 1 Czestotliwos¢: to ustawienie stuzy do przeciwdziatania wzajemnym zaktéceniom sgsiadujacych ze sobg petli :
FF = Freq. HIGH
Frequency 0 _ req. HIG Dwa lub wiecej detektorow nie moga pracowac na tej samej
ON = Freq. LOW PR
czestotliwosci
przetacznik 2 ON Boost — zwiekszenie czutosci wiaczone: Funkcja Boost powoduje automatyczne zwiekszenie czutosci
ograniczone do czutosci maksymalnej. W ten sposdb mozna pewniej rozpoznac np.dyszle od przyczep. Po
BOOST - Sensitivity boost opuszczeniu petli przez pojazd czuto$¢ wraca do ustawionej. W trybie Impuls funkcja ta jest deaktywowana
przetacznik 3 ON Opoéznienie wiaczenia aktywne: przekaznik zareaguje, gdy petla pozostanie zajeta przez pojazd przez
dtuzej niz 1 sek.
Switch on delay Funkcji Opéznienia wtaczenia nie wolno aktywowacé, gdy petla uzywana bedzie jako element

bezpieczenstwa szlabanu lub bramy automatycznej (a nie jako element wiaczajacy) !
przetacznik 4 ON Opoéznienie wytaczenia aktywne: przekaznik zostanie wytgczony dopiero 2 sek. po opuszczeniu petli
przez pojazd (nie w trybie Impuls).
Switch off delay

przetacznik 5 ON Impuls przy opuszczaniu petli: detektor wtacza przekaznik danego kanatu dopiero wtedy, gdy petla
zostata opuszczona. Ustawienie to jest aktywne dopiero wtedy, gdy tryb pracy ustawiony jest na Impuls
Pulse on exit (przetacznik obrotowy D1, D2)
przetacznik 6 ON Przekaznik przy zaktéceniu aktywny: zakiocenie petli sygnalizowane bedzie odpowiednig diodg LED
(ERR), dodatkowo odpowiedni przekaznik kanatowy wigczy sie.
Detection by fault Funkcja ,,Przekaznik przy zakiéceniu“ musi by¢ aktywna, gdy petla uzywana bedzie jako ele-
ment bezpieczenstwa szlabanu lub bramy automatycznej (a nie jako element wtaczajacy) !
przetacznik 7 Tryb przekaznika: OFF = open-circuit-principle / N.O.
ON = closed-circuit-principle / N.C.
Relay mode patrz ,stany wyjscia“ strona 6
przetacznik 8 ON Logika kierunkowa: wjechanie na 1.petle zostaje zarejestrowane w detektorze, ale nie zostanie wigczony
przekaznik. Dopiero jak jednoczesnie sttumiona zostanie 2.petla - wigcza sie przekaznik tego kanatu, ktéry
Directional logic jako ostatni zostat sttumiony i zostaje tak dtugo wigczony az 2.petla zostanie uwolniona. Funkcja ta dziata

identycznie (odpowiednio odwrécona) dla przeciwnego kierunku ruchu.
Funkcji Opo6znienia wiaczenia w Logice kireunkowej nie wolno aktywowac!

2.5 Przycisk Reset (RES)

Przycisk RESET (RES) posiada dwie funkcje, zalezne od diugosci naciskania na przycisk:

» Kalibracja: jedno krotkie nacisniecie (< 2s), inicjacja wszystkich aktywnych kanatow petli.
¢ Reset: jedno dtuzsze nacisniecie (> 2s), reset detektora, nastepnie inicjacja wszystkich kanatow.

@ Kalibracja

* Po wiaczeniu zasilania, przerwaniu zasilania lub nacisnigciu przycisku Reset (RES) detektor automatycznie
dostraja sie do podigczonej petli i wigcza przekaznik w pozycje ,,petla wolna“. W czasie kalibracji dioda Power-
LED (PWR) miga z czestotliwoscig 5 Hz oraz zaswieca si¢ na stale po zakonczeniu kalibracji. Proces trwa ponizej
2 sek.

* W czasie kalibracji na petli nie moga znajdowa¢ sie pojazdy, poniewaz nie zostang w przysztosci ropoznane!
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3. Podiaczenia i instalacja detektor petli indukcyjnej 5/2

3.1 Zaciski elektryzczne gniazda 11styk.

11-styk.gniazdo

UN = napiecie zasilania ISD 5/2

Przedstawiona pozycja kontaktow:

7 9 Detektor wigczony, petla wolna
przetacznik DIP S7=0OFF
10 przekaznik
6 o_/l—_° 5 P kanat 1 Napiecie zasilania i podtaczenia elektryczne
podane sg na naklejce na lewym boku detek-
4 OJO 11 przekaznik tora.

3 kanat2

2 o Uy o 1 Uy

bezprad.przekazniki kanal 1, kanal 2

Umax= Ueff 250V a.c.
Imax= leff 5A

» do detektora w wersji z zasilaniem 230VAC mozna podtaczy¢ do jego przekaznikow tylko takie napiecia, ktore
nie leza w zakresie napiecia SELV oraz nie przekraczajg 250VAC!

« do detektora podtaczone mogg zosta¢ wytacznie petle, ktérych izolacja charakteryzuje sie:
a) grubosé izolacji 2 0,4mm

b) odpornos¢ napieciowa 2 1,5kV

Wyjscia przekaznikowe

Stany wyjscia (przyktad Przekaznik Kanat 1)

—o 10

stan beznapigciowy 6 o | 5

petla wolna petla zajeta
mikroprzetacznik (DIP) S7 = OFF 10 —% 10
open-circuit-principle / N.O.): o F7
(op princip ) 6 L o 5 6 o—~ | 5

petla wolna petla zajeta
mikroprzetacznik (DIP) S7 = ON —0 10 10
closed-circuit-principle / N.C. 6 6 —F"
( princip ) T - —o 5
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4. Podtaczenie petli detektor petli indukcyjnej ISD 5/2

Geometria petli

* niezawodne funkcjonowanie urzgdzenia zalezy przede wszystkim od poprawnego utozenia petli, ktéra jest sensorem detektora.
Petla nie moze byc¢ obcigzana mechanicznie ani nie moze poruszac sie przy przejezdzaniu pojazdéw. Obydwa wolne konce
przewodu petli nalezy sple$¢ ze sobg ok.20 do 50 razy na metr i poprowadzi¢ do detektora z dala od innych przewodoéw
elektrycznych.

 ksztalt petli powinien by¢ zawsze prostokagtny. llo$¢ zwojéw zalezna jest od wielkosci obwodu petli.

Obwaéd petli spleci‘one kable jezdnia

4-5m 5 a °
¢—drut
5-6 m 4 o
6_1 5 m 3 b . . 7z .z . .
e > Tabela pokazuje wymagang ilo$¢ zwojéw odpowiednio do obwodu

petli (dla stosunku bokéw b:a=3:1)

Geometria petli ,,Rozpoznawanie kierunku*

przyktad:
m 0,5m* m @ *) Uwaga

* Odstep pomiedzy obydwoma
petlami musi by¢ tak dobrany,
aby pojazd na krétko znajdowat
sie jednoczesnie w obydwoch
petlach.

petla 1 petla 2

2,5m

€«
->
kierunek

ruchu .
g splecione g
/ kable ~___

Uktadanie petli

3 zwoje w kazdej petli

 przed ulozeniem petli nalezy wyfrezowac w jezdni szczeling o szerokosci okoto. 5-8mm i przynajmniej 30-40mm gtebokosci.
 cztery rogi petli nie nalezy zakonczy¢ pod katem prostym, lecz pod skosem ok. 45°

* jezeli jest to mozliwe nalezy utozyc petle dtuzszym bokiem réwnolegle do kierunku jazdy

* po ostroznym umiejscowieniu specjalnego przewodu (PTFE 1,0%) w szczelinie, nalezy jg zala¢ wodoodporng masa

do mechanicznych zmian potozenia petli

@ ¢ Petle nalezy ulozy¢ oraz rowek zala¢ w taki sposéb, aby podczas najezdzania pojazdem nie dochodzito
* Przewody 230V nie moga przebiega¢ w poblizu petli. (zachowa¢ odstep min. 1m) !

Poprowadzenie przewodéw doprowadzajacych

» Przewody doprowadzajace petli nalezy sples¢ ze sobg bardzo $cisle, min. 20 splotéw.metr, i poprowadzi¢ je do detektora w
peszlu, rurce ochronnej lub w wycietym rowku w podtozu.

przewody lub istnieje niebezpieczenstwo zaktécen poprzez przewody 230V (400V), nalezy zastosowac

@ Dlugos¢ przewodow doprowadzajgcych nie powinna przekracza¢ 30m. Gdy wymagane s3 diuzsze
kabel parowany z ekranem (np. kabel telekomunikacyjny A-2YF 0,8mm?).

Wplyw obcych zakiécen na petle

Aby unikna¢ zakiécen w funkcjonowaniu petli, nalezy zastosowaé¢ odstepy minimalne:
¢ brama rolowana, przesuwna, itd.: 1m

* metalowe zbrojenia w jezdni min. 15 cm pod petla

¢ nieruchome czesci metalowe (hydrant, pokrywy studzienek,...): 0,5m

¢ minimalny odstep od przewodoéw z napigciem 2= 230V: 1m

tousek / P_ISD-5-2_00 / 15.07.2019 -7-



Uruchomienie detektor petli indukcyjnej ISD 5/ 2

&_M_

* Urzadzenie montowac lub demontowaé wytacznie po wytaczeniu zasilania !

* Montaz, podigczenie, uruchomienie i przeglady moga zosta¢ wykonane wytacznie przez wykwalifikowany perso-
nel pod warunkiem przestrzegania instrukcji montazu oraz obowiazujagcych norm. Btedny, niepoprawny montaz
moze prowadzi¢ do powaznych wypadkow z udziatem ludzi i pojazdow!

* Polagczenie gniazdo-wtyk nie moze by¢ stosowane jako mechaniczne zamocowanie detektora !

* Nalezy przestrzegac¢ ogélinych regut dla uktadania petli indukcyjnych.

* Przed podigczeniem zasilania urzadzenie nalezy wetkng¢ do gniazda 11-stykowego. Uzywajgc urzadzenia w otoczeniu o
wyzszych wymogach bezpieczenstwa/ochrony nalezy zastosowac oryginalng dodatkowg obudowe (akcesoria dodatkowe).

» Czestotliwos¢ przy wspétpracy z jedng petlg moze zosta¢ dowolnie wybrana.

Stosujgc dwa lub wiecej detektorow nalezy ustawi¢ rézne czestotliwosci tak, aby nie dopusci¢ do
wzajemnych zaktécen.

» Kalibracja: Po wtgczeniu zasilania, przerwaniu zasilania lub naciskajgc przycisk RESET (RES) detektor samoczynnie dostra-
ja sie do podtgczonej petli a przekaznik przechodzi w pozycje ,petla wolna“. W czasie kalibracji miga Power-LED (PWR) z
czestotliwoscig 5 Hz oraz zaswieca sie na state jak tylko kalibracja zakonczy sie. Nastepuje to po ok.< 2 sekundach. Dtuzsze
okresy kalibracji oznaczajg niestabilng czestotliwosc¢ petli - jej przyczyny nalezy znalez¢ i usungé.

W trakcie kalibracji na petli nie moga znajdowac sie zadne pojazdy, poniewaz nie zostatyby w
przysztosci rozpoznane.

» Jezeliw czasie pracy ustawimy inng czestotliwos$¢, detektor nalezy dostroi¢ od nowa naciskajgc przycisk RESET (patrz pkt. 2.5).

» Ustawienie czutosci nastepuje poprzez przetgcznik obrotowy (D1,D2).
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6. Analiza btedéw

detektor petli indukcyjnej ISD 5/2

Blad Mozliwa przyczyna Usuniecie btedu

Detektor nie kalibruje sie, zétta LED
(PWR) nie $wieci

Czerwona LED (ERR) $wieci, zielona
LED (DET) miga cyklicznie 2x ,dtugo®

Czerwona LED (ERR) $wieci, zielona
LED (DET) miga cyklicznie 1x ,dtugo®

Zielona LED (DET) Swieci stale

Zétta LED (PWR) miga z
czestotliwoscig ok. 5 Hz po kalibraciji /
resecie

Detektor nie przetgcza pomimo po-
prawnej kalibracji

Brak zasilania

Detektor sygnalizuje
“petla przerwana”

Detektor sygnalizuje
“zwarcie petli”

»Relais Testmodus® przekaznik
przyciggniety, przetgcznik obrotowy
(D1,D2)-8

Pojazd w petli

Petla porusza sie¢ mechanicznie

~Kanat wytgczony“ przetgcznik
obrotowy (D1)-0 lub ,Testmodus"
przetacznik obrotowy (D1,D2)-8

Czutos$¢ za niska

Sprawdzi¢ napiecie zasilania

Sprawdzi¢ petle i podtgczenie petli

Sprawdzi¢ petle i podtaczenie petli

,Relais Testmodus” deaktywowac
(patrz ,Ustawienie czutosci i czasu
podtrzymania®)

Na petli nie moze znajdowac sie po-
jazd w czasie kalibracji

Skontrolowac petle, patrz instrukcje
utozenia petli

Kanat aktywowac (patrz ,Ustawienie
czutosci i czasu podtrzymania®“)

Czutos¢ stopniowo podnosi¢, az do
pewnego rozpoznania pojazdu
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detektor petli indukcyjnej ISD 5/2

s wymiary w mm

ghiazdo
11-stykowe

Prawo do zmian technicznych i zmian wymiaréw zastrzezone !
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PRODUKTY tousek

® automatyka bram przesuwnych
® systemy szyn samonosnych

® automatyka bram skrzydtowych
® automatyka bram garazowych
® automatyka bram sktadanych
® szlabany

e centralki sterujgce

® zdalne sterowanie

® wiaczniki kluczykowe

e kontrola dostepu

e elementy bezpieczenstwa

® akcesoria dodatkowe

Tousek Ges.m.b.H. Austria
A-1230 Wien
Zetschegasse 1

Tel. +43/ 1/ 667 36 01

Fax +43/ 1/ 667 89 23
info@tousek.at

Tousek GmbH Niemcy
D-83395 Freilassing
Traunsteiner Strafe 12
Tel. +49/ 8654/ 77 66-0 / \ ©
Fax +49/ 8654/ 57 196 N D I I 5 E
info@tousek.de —

AUTOMATYCZNE NAPEDY DO BRAM

Tousek Benelux NV
BE-3930 Hamont - Achel
Buitenheide 2A/ 1

Tel. +32/11/ 91 61 60

Fax +32/ 11/ 96 87 05 Panstwa partner serwisowy :

info@tousek.nl

Tousek Sp. z 0.0. Polska

PL 43-190 Mikotow (k/Katowic)
Gliwicka 67

Tel. +48/ 32/ 738 53 65

Fax +48/32/ 738 53 66
info@tousek.pl

Tousek s.r.o. Czechy
CZ-252 61 Jenec u Prahy
Primyslovéa 499

Tel. +420/777 751 730
info@tousek.cz
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P_ISD-5-2_00 Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych, wersji, sktadu.
15.07. 2019 Za ewentualne btedy w druku nie ponosimy odpowiedzialnosci.



